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「平成 29 年度 第２回ＤＲＭセミナー」 
 

 

 

自動運転システムにかかる期待と関心が益々高くなってまいりました。そこで本年度第 2

回の DRM セミナーは、大学ならびに国土交通省の研究機関から講師をお招きし、最先端の研

究開発について紹介いただくことにいたしました。一方、国際的な視点では 4 月に第 1 回

Connected and Automated Driving 欧州会議、7月には Automated Vehicles ｼﾝﾎﾟｼﾞｳﾑ 2017

（米国）が開催されています。 

また、11 月には第 24 回 ITS 世界会議も開催が予定されています。セミナーではこのような

国際会議に参加し、そこで見聞したトピックスも紹介いたします。 

 

■日時 平成２９年１２月６日(水)１３:００～１６:１５（受付開始１２:３０） 

■場所 日本デジタル道路地図協会 ６階 大会議室 

■講演 

(1) 自動運転/先進安全支援のためのダイナミックマップ 〜名古屋大学での取り組み〜 

名古屋大学 大学院情報科学研究科 教授 

附属組込みシステム研究センター長 高田 広章 氏 

(2)次世代の協調 ITS の実用化に向けた技術開発 

国土交通省国土技術政策総合研究所 道路交通研究部 

高度道路交通システム研究室 室長 吉田 秀範 氏 

(3) 第２４回ＩＴＳ世界会議モントリオール２０１７について  

ＤＲＭ協会 特別研究員（ISO/TC204/WG3 国際ｺﾝﾋﾞｰﾅ） 柴田 潤  

ＤＲＭ協会 企画調査部長 長谷川 金二  

 

■定 員  80 名  ＊定員に成り次第、締め切らせていただきます。 

 

■参加費  無料（事前申込み必要） 

 

■会場案内 東京都千代田区平河町 1-3-13 ヒューリック平河町ビル 6F 

        DRM 会議室（地図は下記 URL をご参照ください。） 

     http://www.drm.jp/company/address.html 

 

■参加申込み方法     
参加をご希望の方は、１２月４日(月)までに、①参加者氏名、②会社名、所属、役職、③電話番号、 

④電子メールアドレスを記載し、下記メールアドレスへ参加申込みメールをお送りください。 

（参加者が複数の場合は、参加者全員の氏名等上記①～④の記載をお願いいたします） 

 担当：yokoyama@drm.or.jp  （研究開発部）横山 宛  

 

http://www.drm.jp/company/address.html

