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１. 研究分野及び題目 

（Ⅱ－5）デジタル道路地図の利活用に関する研究 

２. 研究の目的 

   サグなどの道路線形要素に起因して交通渋滞が頻発する我が国の都市間高速道路を対象に、デジ

タル道路地図データから抽出される縦断勾配・曲率などの道路線形要素やトンネルなどの道路構造

物がドライバーの自由走行時の速度調整に及ぼす影響を定量化する。これにより、速度変動を抑制

し移動の効率化に寄与する道路設計指針、渋滞・事故に対する交通マネジメントの立案、自動走行

時の速度調整アルゴリズムの構築にあたっての基礎的知見を得ることを目的とする。 

３. 研究の目的 

 


