
①研究テーマ ②研究機関名・所属 ③役職・氏名  
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１. 研究分野及び題目 

（Ⅱ－５） デジタル道路地図の利活用に関する研究 

２. 研究の目的 

本研究は、スロービークル（超小型な低速車）用ナビゲーションシステムの実現に向けて、スロ

ービークルが安全かつスムーズに移動できる道路要件を明かにすることで、ナビゲーションシステ

ムにおける経路探査で必要なリンク重みの決定法の確立を目指すものである。 

３. 研究の概要 

 


