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研究助成の概要.II

① 自動運転用地図に向けた MMS 計測データからの道路周辺地物への属性付与の自動化に関する研究
② 学校法人 日本工業大学 機械工学科
③ 准教授 石川 貴一朗

１. 研究分野及び題目
（Ⅰ－１） 高精度道路地図の作成技術に係る研究

２. 研究の目的
  自動運転に向けた高精度地図作成のため、MMS の計測データから、道路縁石（侵入の可・否）の

自動認識、および規制標識の自動認識の高性能化を目的とする。
３. 研究の概要


