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研究助成の概要.II

① デジタル道路地図を活用した自動運転のための移動物の行動予測システムの開発
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１. 研究分野及び題目
（Ⅰ－５）デジタル道路地図の利活用に関する研究

２. キーワード
行動予測システム、自動運転

３. 研究の目的
近年、市街地環境における自動運転技術が注目を集めている。自動運転を普及させて豊かな交通社

会を実現させるためには、歩行者や自転車、自動二輪車などの交通弱者の安全性を確保することが必
須である。そのために必要となる技術は、危険な場面に遭遇した際に衝突を回避する従来の技術では
なく、危険な場面に遭遇することそのものを回避する技術（行動予測システム）であり、このシステ
ムを早急に実現させる必要がある。

４．研究の概要


